BNTNU

Kunnskap for en bedre verden

TOWED ROV

Ideen er & lage en ROV som slepes bak et bat. ROVen skal minimum kunne styres vertikalt i
havet. Det er ogsa behov for a kunne justere trim.

ROVen utstyres med dybdesensor, sonar/ekkolodd og kamera. Kan utgkes med andre
sensorer som temperatur, oksygenniva osv. Tilrettelegges for ytterligere sensorer (pay-load).

Mulige utfordringer (ikke alle skal Igses i et prosjekt):

- Mekanisk konstruksjon, ramme og vinger

- Regulering: holde konstant dybde

- Regulering: holde konstant hgyde over havbunnen

- Lagre videostrgm / bilder

- Regulering: bruke ekkolodd fra baten

- Sette sammen bilder / Google maps for havbunnen

- Program for a planlegge og gjennomfgre avsgkning av et omrade.

Som det fremgar av utfordringene over sa er det behov for studenter bade fra POD,
Automasjon og Data. Det oppfordres til 3 danne tverrfaglige grupper.

Design og prototype pr. i dag:







Bilder fra Oceans konferanse hvor en slik ROV ble vist:
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