
   
 

 
Aquafarm platform  
 
 
Autonom plattform med DP, vinsj og ROV for inspeksjon av oppdrettsanlegg. 
 
Det har vært jobbet med dette i flere år. Så langt har vi prototyper for både plattformen, 
ROVen og vinsjen. Noen av systemene kan forbedres og de er ikke godt nok integrerte. 
Oppgaven vil gå ut på å sette seg inn i hva som er laget, finen ut hva som må forbedres og få 
til en god integrasjon av de 3 systemene. 
 
2 paper er allerede publisert på dette prosjektet. 
 

 
 



 



 



 



 



 


